
GCM-A 操作手冊5位數類比輸入顯示型訊號隔離傳送器

顯示面板與指示燈說明

正常畫面操作流程及顯示

類比輸出功能參數快速設定說明

警報輸出功能參數快速設定說明

異常畫面顯示說明

進入參數

按鍵符號 按鍵說明

�E�N�T

※� �1�.以下操作流程畫面皆為 � �,� 而可供修改之 會與 交替閃爍�(設定頁代號�) �(設定值�) �(設定頁代號�)
�2�.修改 皆以� �,� �(� � � � � �)� �,� �( �)� �,� �(� � � � �)修改並於修改完成後務必按�(設定值�) 左移按鍵 遞增按鍵 遞減按鍵

� � � � 
�4�.無論在任何畫面下同時按� �(� � � � �)�& �(� � � � �)� 或經過 後即可返回正常顯示畫面遞增按鍵 遞減按鍵 �2分鐘

�(� � � � � � � � �)始能完成儲存進入參數設定鍵 �E�N�T� 

�1�.� 正常顯示值時� �,� 按此鍵進入參數設定群組
�2�.� 在參數設定頁時� �,� 執行修改數值的儲存並進入下一參數頁

�1�.� 在參數設定頁時� �,� 執行修改數值的向左循環移位�(選取可修改位數時該位數會閃爍�)

�1�.� 正常顯示值時� �,� 按此鍵�(�3秒�)進入顯示值顯示值之調整

�2�.� 在參數設定頁時� �,� 執行修改數值的向上遞增

�1�.� 正常顯示值時� �,� 按此鍵�(�3秒�)進入顯示值類比輸出之調整
�2�.� 在參數設定頁時� �,� 執行修改數值的向下遞減向下遞減按鍵

向上遞增按鍵

向左移位按鍵

顯示值調整及

類比輸出調整及

按鍵名稱

操作流程及顯示 修改參數及流程說明顯示畫面定義 預設值

電源投入

正常顯示值 正常輸入應有的顯示值

�3�.若有 � �,� 否則以後無法再度進入�(參數設定�)修改通關密碼則務必牢記

設定按鍵

Z

AL1/DIO AL2/Z

�E�N�T

Z�Z

向左移位鍵

Z�Z自動歸零按鍵
�1�.� 按此鍵一下自動歸零指示燈�(�Z�)亮執行㉂動歸零功能� �,� 

� � 再按一下則自動歸零指示燈�(�Z�)滅解除㉂動歸零

按�(� � � �)�3秒

ENT按

ENT按

ENT按

顯示值� �:� �"�Z�E�R�O�"與�"�S�P�A�N�"之調整

顯示值零點偏差

最低顯示值設定
�(dSPL�)調整

最高顯示值設定
�(�d�S�P�H�)調整

顯示值偏差修正

�(�d�G�A�i�n�)調整

及資料儲存鍵
進入參數設定

警報2/功能鍵指示燈

功能鍵 顯示值調整按鍵
向上遞增鍵及

類比輸出調整鍵
向下遞減鍵及

MICROPROCESS

TRANSMITTER
SIGNAL

警報1�/通訊指示燈

ENT按

ENT按

修正�(�d�o�F�S�t�)調整

小數點位置
�(�dP�)調整

�1�.� 零點修正範例：輸入�0�V額定顯示 0,若實際顯示值為� 3此處設定為
3即可修正偏差為�0.可修改範圍�:� �-�1�9�9�9�9�~�9�9�9�9�9�.
�2�.� 按� �E�N�T� 儲存修改後的參數�,� 並進入下一個參數設定頁面�.

�1�.� 顯示修正範例：輸入�1�0�V額定顯示�1�0�0�.�0實際顯示值�9�9�.�8額定顯示÷實
際顯示值�=�d�G�A�i�n，�1�0�0�.�0÷�9�9�.�8�=�1�.�0�0�2� 此處需設定�1�.�0�0�2�.
�2�.� 按� �E�N�T� 儲存修改後的參數�,� 並進入下一個參數設定頁面�.

�1�.� 小數點設定：顯示�1�0�0�.�0需更改為�1�0�.�0�0，此處原本為� �1� 更改為� �2。可
修改位數�:� �0�,� �1�,� �2�,� �3�,� �4� � �(位數�)�.
�2�.� 按� �E�N�T� 儲存修改後的參數�,� 並進入下一� � � 個參設定頁面�.

�1�.� 設定範例：輸入�0�V最低顯示�1�0，
此處需設定為�1�0。可修改範圍�:� �-�1�9�9�9�9�~�9�9�9�9�9
�2�.� 按� �E�N�T� 儲存修改後的參數�,� 並進入下一個參數設定頁面�.�.

�1�.� 設定範例：輸入�1�0�V最高顯示�1�0�0，
此處需設定為�1�0�0。可修改範圍�:� �-�1�9�9�9�9�~�9�9�9�9�9
�2�.� 按� �E�N�T� 儲存修改後的參數�,� 並回到顯示值設定頁面�.

ENT按

ENT按

ENT按

ENT按

ENT按

ENT按

操作流程及顯示 預設值

正常顯示值 正常輸入應有的顯示值

修改參數及流程說明顯示畫面定義
�P�o�w�e�r� �O�N

ENT按

ENT按

類比輸出�1值零點
�1�.� 輸出零點修正範例：類比輸出最低值� �4�m�A時�,� 若實際輸出值為� 
�4�.�1�m�A�,� 此時�0�.�1對應顯示值為�1�0則此處設定為�1�0。
�2�.� 按� �E�N�T� 儲存修改後的參數�,� 並進入下一個參數設定頁面�.偏差�(�A�o�F�S�1�)調整

最小輸出�1對應顯示
值設定�(�A�n�L�O�1�)調整

最大輸出�1對應顯示
值設定�(�A�n�H�i�1�)調整

類比輸出�1顯示值偏
差修正�(�A�G�A�i�1�)調整

�1�.� 輸出修正範例：類比輸出最高值�2�0�m�A時�,� 若實際輸出值�1�9�.�8�,� 此時
�0�.�2對應顯示值為�2�0則此處設定為�2�0�.� 可修改範圍�:� �-�9�9�9�9�~�9�9�9�9�.
�2�.� 按� �E�N�T� 儲存修改後的參數�,� 並進入下一個參數設定頁面�.

�1�.� 設定範例：輸入�0�V最低輸出�4�m�A，此處需設定為�0。
可修改範圍�:� �-�1�9�9�9�9�~�9�9�9�9�9
�2�.� 按� �E�N�T� 儲存修改後的參數�,� 並進入下一個參數設定頁面�.

�1�.� 設定範例：輸入�1�0�V最高輸出�2�0�m�A，此處需設定為�1�0。
可修改範圍�:� �-�1�9�9�9�9�~�9�9�9�9�9
�2�.� 按� �E�N�T� 儲存修改後的參數�,� 並進入下一個參數設定頁面�.

類比輸出�2值零點
�1�.� 輸出零點修正範例：類比輸出最低值� �4�m�A時�,� 若實際輸出值為� 
�4�.�1�m�A�,� 此時�0�.�1對應顯示值為�1�0則此處設定為�1�0。
�2�.� 按� �E�N�T� 儲存修改後的參數�,� 並進入下一個參數設定頁面�.偏差�(�A�o�F�S�2�)調整

最小輸出�2對應顯示
值設定�(�A�n�L�O�2�)調整

最大輸出�2對應顯示
值設定�(�A�n�H�i�2�)調整

類比輸出�2顯示值偏
差修正�(�A�G�A�i�2�)調整

�1�.� 輸出修正範例：類比輸出最高值�2�0�m�A時�,� 若實際輸出值�1�9�.�8�,� 此時
�0�.�2對應顯示值為�2�0則此處設定為�2�0�.� 可修改範圍�:� �-�9�9�9�9�~�9�9�9�9�.
�2�.� 按� �E�N�T� 儲存修改後的參數�,� 並進入下一個參數設定頁面�.�.

�1�.� 設定範例：輸入�0�V最低輸出�4�m�A，此處需設定為�0。
可修改範圍�:� �-�1�9�9�9�9�~�9�9�9�9�9
�2�.� 按� �E�N�T� 儲存修改後的參數�,� 並進入下一個參數設定頁面�.�.

�1�.� 設定範例：輸入�1�0�V最高輸出�2�0�m�A，此處需設定為�1�0。
可修改範圍�:� �-�1�9�9�9�9�~�9�9�9�9�9
�2�.� 按� �E�N�T� 儲存修改後的參數�,� 並進入下一個參數設定頁面�.

輸出�1模擬輸出功能
�(�S�i�M�u�)調整

輸出�1模擬輸出設定
值�(�S�i�M�u�L�)調整

�1�.� 模擬輸出功能開關：設定�Y�E�S開啟模擬輸出功能，設定�N�O關閉模擬
輸出功能。
�2�.� 按� �E�N�T� 儲存修改後的參數�,� 並進入下一個參數設定頁面�.

�1�.� 模擬輸出設定範例：�A�n�L�o�1為�0，�A�n�H�i�1為�1�0�0，輸出範圍�4�~�2�0�m�A，若
需擬輸出�2�0�m�A時�,� 此處需設定為�1�0�0。
�2�.� 按� �E�N�T� 儲存修改後的參數�,� 並回到顯示值設定頁面�.

ENT按

ENT按

ENT按

ENT按

操作流程及顯示 預設值

正常顯示值 正常輸入應有的顯示值

修改參數及流程說明顯示畫面定義
�P�o�w�e�r� �O�N

警報�1警報點
�1�.� 調整範例：若顯示值超過或低於�1�0�0時啟動警報，此處需設定�1�0�0。
可修改範圍�:� �-�1�9�9�9�9�~�9�9�9�9�9�.
�2�.� 按� �E�N�T� 儲存修改後的參數�,� 並進入下一個參數設定頁面�.�(�A�L�1�)調整

警報�2警報點
�(�A�L�2�)調整

�1�.� 調整範例：若顯示值超過或低於�1�0�0時啟動警報，此處需設定�1�0�0。
可修改範圍�:� �-�1�9�9�9�9�~�9�9�9�9�9�.
�2�.� 按� �E�N�T� 儲存修改後的參數�,� 並進入下一個參數設定頁面�.

按�(� � � �)�3秒

按�(� � � �)�3秒

可修改範圍�:� �-�9�9�9�9�~�9�9�9�9�.

可修改範圍�:� �-�9�9�9�9�~�9�9�9�9�.



系統設定畫面操作流程及顯示 參數設定畫面操作流程及顯示
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數位通訊協定位址表

�M�o�d�b�u�s �H�e�x 名稱 動作 說明

�*�*� 料格式�1�6�/�3�2� �B�i�t�,� 正負號即�8�0�0�0�~�7�F�F�F� �(�-�3�2�7�6�8�~�3�2�7�6�7�)�,� �8�0�0�0�0�0�0�0�7�F�F�F�F�F�F�F� �(�-�2�1�4�7�4�8�3�6�4�8�~�2�1�4�7�4�8�3�6�4�7�)

�4�0�0�0�1 �0�0�0�0 �I�D �R 型號判別碼�G�C�M�-�A為�3�D�H

目前警報輸出狀態�,� 修改範圍�:� �0�0�0�0�~�0�0�0�1� �(�0�~�1�)
�(�B�i�t�0�:�F�U�N�C�)� �0�:� �O�f�f�,� �1�:� �O�n�4�0�0�0�2 �0�0�0�1 �S�T�A�T�U�S �R

�4�0�0�0�3 �0�0�0�2

類比輸出�2極性�,� 修改範圍�:� �0�0�0�0�~�0�0�0�1� �(�0�~�1�)�;� �0�:� �N�o�,� �1�:� �Y�E�S

指示燈選擇�,� 修改範圍�:� �0�0�0�0�~�0�0�0�1� �(�0�~�1�)�;� �0�:� �F�U�N�C�,� �1�:� �A�L�2

�4�0�0�0�4 �0�0�0�3

�4�0�0�0�5 �0�0�0�4 �I�N�D�I �R�/�W

功能鍵功能�,� 修改範圍�:� �0�0�0�0�~�0�0�0�1� �(�0�~�1�)�;� �0�:� �M�A�X�,� �1�:� �H�d�4�0�0�0�6 �0�0�0�5 �F�K�E�Y �R�/�W

�4�0�0�0�7 �0�0�0�6 �S�I�M�U �R�/�W

�4�0�0�0�8 �0�0�0�7 �S�Q�R�T �R�/�W

顯示值平均次數�,� 修改範圍�:� �0�0�0�1�~�0�0�6�3� �(�1�~�9�9�)

�4�0�0�0�9 �0�0�0�8

�P�O�L�A�R�2 �R�/�W

顯示值選擇�,� 修改範圍�:� �0�0�0�0�~�0�0�0�2� �(�0�~�2�)�;� �0�:� �R�A�T�E�,� �1�:� �A�L�1�,� �2�:� �S�i�M�U�L

�4�0�0�1�0 �0�0�0�9

�F�I�L�T �R�/�W

通訊㈾料格式�,� 修改範圍�:� �0�0�0�0�~�0�0�0�1� �(�0�~�1�)�;� �0�:� �N�o�,� �1�:� �Y�E�S

�4�0�0�1�1 �0�0�0�A

�D�I�S�P �R�/�W�4�0�0�1�2 �0�0�0�B

�L�O�C�K

�R�/�W�4�0�0�1�3 �0�0�0�C

�A�C�T�1

�R�/�W�4�0�0�1�4 �0�0�0�D

�A�C�T�2

�R�/�W

顯示值小數點位置�,� 修改範圍�:� �0�0�0�0�~�0�0�0�4� �(�0�~�4�)�;
�0�:� �0位數�,� �1�:� �1位數� �2�:� �2位數� �3�:� �3位數� �4�:� �4位數

�4�0�0�1�5 �0�0�0�E

�D�P

�R�/�W�0�0�0�F

�B�A�U�D

�R�/�W

�4�0�0�1�6

�0�0�1�0

�P�A�R�I

�R�/�W

�4�0�0�1�7

�0�0�1�1

�R�/�W

�4�0�0�1�8 通訊鮑率�,� 修改範圍�:� �0�0�0�0�~�0�0�0�3� �(�0�~�3�)�;� �0�:� �3�8�4�0�0�,� �1�:� �1�9�2�0�0�,� �2�:� �9�6�0�0�,� �3�:� �4�8�0�0

�0�0�1�2�4�0�0�1�9

�0�0�1�3

�A�D�D�R �R�/�W

�4�0�0�2�0

�0�0�1�4

�D�E�L�1 �R�/�W

�4�0�0�2�1

警報�2動作延遲�,� 修改範圍�:� �0�0�0�0�~�0�0�6�3� �(�0�~�9�9�)

�0�0�1�5

�D�E�L�2 �R�/�W

�4�0�0�2�2

警報起動延遲範圍�,� 修改範圍�:� �F�F�9�D�~�0�0�6�3� �(�-�9�9�~�9�9�)

�0�0�1�6

�S�D�T �R�/�W

�4�0�0�2�3

零點追蹤時間�,� 修改範圍�:� �0�0�0�0�~�0�0�6�3� �(�0�~�9�9�)

�0�0�1�7

�Z�D�T �R�/�W

�4�0�0�2�4

輸入值穩定追蹤時間�,� 修改範圍�:� �0�0�0�0�~�0�0�6�3� �(�0�~�9�9�)

�0�0�1�8

�H�D�T �R�/�W

�4�0�0�2�5

顯示值低值遮蔽�,� 修改範圍�:� �0�0�0�0�~�0�3�1�7� �(�0�~�9�9�9�)

�0�0�1�9

�L�C�U�T �R�/�W

�4�0�0�2�6

零點追蹤輸入千分比�,� 修改範圍�:� �0�0�0�0�~�2�7�0�F� �(�0�~�9�9�9�9�)

�0�0�1�A

�Z�B �R�/�W

�4�0�0�2�7

輸入值穩定千分比�,� 修改範圍�:� �0�0�0�0�~�2�7�0�F� �(�0�~�9�9�9�9�)

�0�0�1�B

�H�B �R�/�W

�4�0�0�2�8

警報�1磁滯�,� 修改範圍�:� �0�0�0�0�~�2�7�0�F� �(�0�~�9�9�9�9�)

�0�0�1�C

�H�Y�S�1 �R�/�W

�4�0�0�2�9

�0�0�1�D

�H�Y�S�2 �R�/�W

�4�0�0�3�0

更改通關密碼�,� 修改範圍�:� �0�0�0�0�~�4�E�1�F� �(�0�~�1�9�9�9�9�)

�0�0�1�E

�C�O�D�E �R�/�W

�4�0�0�3�1

�0�0�1�F�4�0�0�3�2

類比輸出�1值偏差�,� 修改範圍�:� �D�8�F�1�~�2�7�0�F� �(�-�9�9�9�9�~�9�9�9�9�)

�0�0�2�0

�A�O�F�S�T�1 �R�/�W

�4�0�0�3�3

類比輸出�1值係數�,� 修改範圍�:� �D�8�F�1�~�2�7�0�F� �(�-�9�9�9�9�~�9�9�9�9�)

�0�0�2�1

�A�G�A�I�N�1 �R�/�W

�4�0�0�3�4

類比輸出�1最低類比輸出值調整�,� 修改範圍�:� �D�8�F�1�~�2�7�0�F� �(�-�9�9�9�9�~�9�9�9�9�)

�0�0�2�2

�A�Z�E�R�O�1 �R�/�W

�4�0�0�3�5

類比輸出�1最高類比輸出值調整�,� 修改範圍�:� �D�8�F�1�~�2�7�0�F� �(�-�9�9�9�9�~�9�9�9�9�)

�0�0�2�3

�A�S�P�A�N�1 �R�/�W

�4�0�0�3�6

類比輸出�2值偏差�,� 修改範圍�:� �D�8�F�1�~�2�7�0�F� �(�-�9�9�9�9�~�9�9�9�9�)

�0�0�2�4

�A�O�F�S�T�2 �R�/�W

�4�0�0�3�7

類比輸出�2值係數�,� 修改範圍�:� �D�8�F�1�~�2�7�0�F� �(�-�9�9�9�9�~�9�9�9�9�)

�0�0�2�5

�A�G�A�I�N�2 �R�/�W

�4�0�0�3�8

�0�0�2�6�4�0�0�3�9

�0�0�2�7�4�0�0�4�0

�0�0�2�8�4�0�0�4�1

�F�R�A�M�E

�S�B �R�/�W

類比輸出�2最低類比輸出值調整�,� 修改範圍�:� �D�8�F�1�~�2�7�0�F� �(�-�9�9�9�9�~�9�9�9�9�)�A�Z�E�R�O�2 �R�/�W

類比輸出�2最高類比輸出值調整�,� 修改範圍�:� �D�8�F�1�~�2�7�0�F� �(�-�9�9�9�9�~�9�9�9�9�)�A�S�P�A�N�2 �R�/�W

開根號功能�,� 修改範圍�:� �0�0�0�0�~�0�0�0�1� �(�0�~�1�)�;� �0�:� �N�o�,� �1�:� �Y�E�S

模擬輸出功能�,� 修改範圍�:� �0�0�0�0�~�0�0�0�1� �(�0�~�1�)�;� �0�:� �N�o�,� �1�:� �Y�E�S

顯示值刻度�,� 修改範圍�:� �0�0�0�0�~�0�0�0�3� �(�0�~�3�)�;� �0�:� �0�,� �1�:� �1�,� �2�:� �2�,� �3�:� �5

面板按鍵鎖定�,� 修改範圍�:� �0�0�0�0�~�0�0�0�1� �(�0�~�1�)�;� �0�:� �N�o�,� �1�:� �Y�E�S

警報�1動作方向�,� 修改範圍�:� �0�0�0�0�~�0�0�0�1� �(�0�~�1�)�;� �0�:� �H�i�,� �1�:� �L�o

警報�2動作方向�,� 修改範圍�:� �0�0�0�0�~�0�0�0�1� �(�0�~�1�)�;� �0�:� �H�i�,� �1�:� �L�o

�A�V�G �R�/�W

警報�1動作延遲�,� 修改範圍�:� �0�0�0�0�~�0�0�6�3� �(�0�~�9�9�)

警報起動延遲時間�,� 修改範圍�:� �0�0�0�0�~�0�0�6�3� �(�0�~�9�9�)

警報�2磁滯�,� 修改範圍�:� �0�0�0�0�~�2�7�0�F� �(�0�~�9�9�9�9�)

通訊同步檢測位元�,� 修改範圍�:� �0�0�0�0�~�0�0�0�3� �(�0�~�3�)�;
�0�:� �n�.�8�.�2�.�,� �1�:� �n�.�8�.�1�.�,� �2�:� �E�v�E�n�,� �3�:� �o�d�d

通訊位址�,� 修改範圍�:� �0�0�0�0�~�0�0�F�F� �(�0�~�2�5�5�)

�P�O�L�A�R�1 �R�/�W 類比輸出�1極性�,� 修改範圍�:� �0�0�0�0�~�0�0�0�1� �(�0�~�1�)�;� �0�:� �N�o�,� �1�:� �Y�E�S

類比輸出�1最低類比輸出對應顯示值�,� 修改範圍�:
�F�F�F�F�B�1�E�1�~�0�0�0�1�8�6�9�F� �(�-�1�9�9�9�9�~�9�9�9�9�9�)� 高位元� �A�N�L�O�1 �R�/�W

�R�/�W

�0�0�2�9

�A�N�H�I�1 �R�/�W

�4�0�0�4�2

類比輸出�1最低類比輸出對應顯示值�,� 修改範圍�:� 
�F�F�F�F�B�1�E�1�~�0�0�0�1�8�6�9�F� �(�-�1�9�9�9�9�~�9�9�9�9�9�)� 低位元

�0�0�2�A

�R�/�W

�4�0�0�4�3

�0�0�2�C�4�0�0�4�5

類比輸出�1最高類比輸出對應顯示值�,� 修改範圍�:� 
�F�F�F�F�B�1�E�1�~�0�0�0�1�8�6�9�F� �(�-�1�9�9�9�9�~�9�9�9�9�9�)� 高位元

類比輸出�1最低類比輸出對應顯示值�,� 修改範圍�:� 
�F�F�F�F�B�1�E�1�~�0�0�0�1�8�6�9�F� �(�-�1�9�9�9�9�~�9�9�9�9�9�)� 低位元

�0�0�2�B�4�0�0�4�4

�0�0�3�6

�R�/�W

�4�0�0�5�5

類比輸出�2最高類比輸出對應顯示值�,� 修改範圍�:� 

�F�F�F�F�B�1�E�1�~�0�0�0�1�8�6�9�F� �(�-�1�9�9�9�9�~�9�9�9�9�9�)� 高位元
�A�N�L�O�2 �R�/�W

最低顯示值�,� 修改範圍�:� �F�F�F�F�B�1�E�1�~�0�0�0�1�8�6�9�F� �(�-�1�9�9�9�9�~�9�9�9�9�9�)� 高位元

�R�/�W

模擬輸出值�,� 修改範圍�:� �F�F�F�F�B�1�E�1�~�0�0�0�1�8�6�9�F� �(�-�1�9�9�9�9�~�9�9�9�9�9�)� 高位元

�0�0�2�D

�R�/�W

�4�0�0�4�6

模擬輸出值�,� 修改範圍�:� �F�F�F�F�B�1�E�1�~�0�0�0�1�8�6�9�F� �(�-�1�9�9�9�9�~�9�9�9�9�9�)� 低位元

�0�0�2�E

�D�O�F�L

�R�/�W

�4�0�0�4�7

�0�0�3�7

�D�O�F�S�T

�R�/�W

�4�0�0�5�6

�0�0�3�4

�R�/�W

�4�0�0�5�3

�0�0�3�5

�S�I�M�U�L

�R�/�W

�4�0�0�5�4

�0�0�3�8�4�0�0�5�7

�0�0�3�9�4�0�0�5�8

顯示值係數�,� 修改範圍�:� �0�0�0�0�0�0�0�1�~�0�0�0�1�8�6�9�F� �(�1�~�9�9�9�9�9�)� 高位元

顯示值係數�,� 修改範圍�:� �0�0�0�0�0�0�0�1�~�0�0�0�1�8�6�9�F� �(�1�~�9�9�9�9�9�)� 低位元

警報�1�,� 修改範圍�:� �F�F�F�F�B�1�E�1�~�0�0�0�1�8�6�9�F� �(�-�1�9�9�9�9�~�9�9�9�9�9�)� 低位元

警報�1�,� 修改範圍�:� �F�F�F�F�B�1�E�1�~�0�0�0�1�8�6�9�F� �(�-�1�9�9�9�9�~�9�9�9�9�9�)� 高位元�R�/�W�A�l�1

�R�/�W

�0�0�3�A�4�0�0�5�9

�0�0�3�B�4�0�0�6�0

警報�2�,� 修改範圍�:� �F�F�F�F�B�1�E�1�~�0�0�0�1�8�6�9�F� �(�-�1�9�9�9�9�~�9�9�9�9�9�)� 低位元

警報�2�,� 修改範圍�:� �F�F�F�F�B�1�E�1�~�0�0�0�1�8�6�9�F� �(�-�1�9�9�9�9�~�9�9�9�9�9�)� 高位元�R�/�W�A�l�2

�R�/�W

�0�0�3�C�4�0�0�6�1

�0�0�3�D�4�0�0�6�2

�R�R�A�T�E

�0�0�3�E�4�0�0�6�3

�0�0�3�F�4�0�0�6�4

�0�0�4�0�4�0�0�6�5

�0�0�4�1�4�0�0�6�6

目前顯示值�,� 修改範圍�:� �F�F�F�F�B�1�E�1�~�0�0�0�1�8�6�9�F� �(�-�1�9�9�9�9�~�9�9�9�9�9�)� 低位元

目前顯示值�,� 修改範圍�:� �F�F�F�F�B�1�E�1�~�0�0�0�1�8�6�9�F� �(�-�1�9�9�9�9�~�9�9�9�9�9�)� 高位元

功能鍵儲存值�,� 修改範圍�:� �F�F�F�F�B�1�E�1�~�0�0�0�1�8�6�9�F� �(�-�1�9�9�9�9�~�9�9�9�9�9�)� 低位元

功能鍵儲存值�,� 修改範圍�:� �F�F�F�F�B�1�E�1�~�0�0�0�1�8�6�9�F� �(�-�1�9�9�9�9�~�9�9�9�9�9�)� 高位元

最低顯示值�,� 修改範圍�:� �F�F�F�F�B�1�E�1�~�0�0�0�1�8�6�9�F� �(�-�1�9�9�9�9�~�9�9�9�9�9�)� 低位元

�A�N�H�I�2

�R�/�W

�0�0�2�F�4�0�0�4�8

最高顯示值�,� 修改範圍�:� �F�F�F�F�B�1�E�1�~�0�0�0�1�8�6�9�F� �(�-�1�9�9�9�9�~�9�9�9�9�9�)� 高位元

�R�/�W

�0�0�3�0�4�0�0�4�9

最高顯示值�,� 修改範圍�:� �F�F�F�F�B�1�E�1�~�0�0�0�1�8�6�9�F� �(�-�1�9�9�9�9�~�9�9�9�9�9�)� 低位元

�D�S�P�L

�R�/�W

�0�0�3�1�4�0�0�5�0

顯示值偏差�,� 修改範圍�:� �F�F�F�F�B�1�E�1�~�0�0�0�1�8�6�9�F� �(�-�1�9�9�9�9�~�9�9�9�9�9�)� 高位元

�R�/�W

�0�0�3�2�4�0�0�5�1

顯示值偏差�,� 修改範圍�:� �F�F�F�F�B�1�E�1�~�0�0�0�1�8�6�9�F� �(�-�1�9�9�9�9�~�9�9�9�9�9�)� 低位元

�D�S�P�H

�R�/�W

�0�0�3�3�4�0�0�5�2

顯示值溢位�,� 修改範圍�:� �0�0�0�0�0�0�0�0�~�0�0�0�1�8�6�9�F� �(�0�~�9�9�9�9�9�)� 高位元

�R�/�W

顯示值溢位�,� 修改範圍�:� �0�0�0�0�0�0�0�0�~�0�0�0�1�8�6�9�F� �(�0�~�9�9�9�9�9�)� 低位元

�D�G�A�I�N

�R�/�W

類比輸出�2最低類比輸出對應顯示值�,� 修改範圍�:� 

�F�F�F�F�B�1�E�1�~�0�0�0�1�8�6�9�F� �(�-�1�9�9�9�9�~�9�9�9�9�9�)� 低位元

類比輸出�2最高類比輸出對應顯示值�,� 修改範圍�:� 

�F�F�F�F�B�1�E�1�~�0�0�0�1�8�6�9�F� �(�-�1�9�9�9�9�~�9�9�9�9�9�)� 高位元

類比輸出�2最低類比輸出對應顯示值�,� 修改範圍�:� 

�F�F�F�F�B�1�E�1�~�0�0�0�1�8�6�9�F� �(�-�1�9�9�9�9�~�9�9�9�9�9�)� 低位元

�R�/�W

�R�/�W�F�U�N�C�V�0�0�4�3�4�0�0�6�8

�R�0�0�4�2�4�0�0�6�7

�R�/�W�0�0�44�4�0�0�6�9


